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一、特点
1̈功能丰富

↓ῃ ΐת ү ̆ ΐ Ữⱳ ȁ

ⱳ ̆ⱳ ̆ ԍ Ғҙ Ȃ

2̈ ᵬ

↓ῃ ⱳת ү ̆ ᵬ ̆ ᵬ ԅ

̆ Ḃȁ ̆ Ȃ

3̈⇔ U ⱳ

128G U ̆ ᴰ ̆ Ḃԅ

ᴰ Ȃ

4̈ ꜚ

ꜚ ̆ ץ ꜚ

̆ ҍ ᴰ ̆ Ȃ

5̈
ѿףῃ ת ҉̆ ῤ ԅ

ⱴ ̆ ⱴ ̆ ҹ Ḃ̆ Ȃ

6̈
ΐ ̂ ȁ ȁ

̃ӊ ̆ ΐ ȁẒ ȁ ȁ ȁ

ȁ ̆ⱳ ү ̆

Ғҙ Ȃ
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7. Ҭ
↓ῃ ת ԅ Ҭ ̆ ԍҬ ̆

Ḃԍ ᵬ̆ ̆ ⱴֲ ̆ ᵣ ̆ Ȃ

ᶏת ᵬ ⱴ Ȃ
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2.3 仪器开箱和存

开箱

Ҋ ̆ ῒ ҉̆ ̆ ̆ ת₮ Ȃ

存放

ᶏ̆ ‰ └ꜚ ‰ ҉

ת ̂ Ҋ̃ ῀ Ҭ̆ └ꜚ ̆

῏҉ Ȃ

2.4 安置仪器

ת ҈ ҉̆ Ҭ̆ץḠ ̆

ᶏ Ғ Ҭ ҈ Ȃ

操作参考：仪器的整平与对中

1、利用垂球对中与整平

1)ȁ ҈

ŵ ᾢ ҈ ̆ᶏ҈ ҈ ᵌ ̆ ᶏ

ᵌ ̆ ҈ҩ Ȃ

Ŷᶏ҈ Ҭ ҍ ᵌᵝԍ ѿ ҉Ȃ

ŷ ҈ ᶏӊ ԍ ҉Ȃ

2)ȁ ת ⌠҈ ҉

ת ⌠҈ ҉̆ Ҭ ̆ ҉

ת ̆ ⌠ ‰ Ҭ ̆ Ȃ

3)ȁ≠ ‰ ת

ŵ ңҩ AȁB̆ᶏ ‰ ⌠ҍ҉ ңҩ

Ҭ ѿ ҉Ȃ

Ŷ C̆ᶏ ‰ ҬȂ

4)ȁ≠ ‰ ת

ŵ └ꜚ ȁ תꜚ ᶏ ‰ ԍ ѿ

AȁB ȂῬ AȁB̆ᶏ ‰ ҬȂ
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Ŷ ת 90°̂ 100goñ̆ Ῥ ѿҩ C̆ᶏ
‰ ҬȂ

ŷῬ 90°̆ ŵŶ̆ ҩᵝ ҉ Ҭҹ Ȃ

2、利用光学对中器对中

1)ȁ ҈

҈ ᵈ⌠ ̆ Ḡ҈ ȁ ̆ ᶏ҈

ᵌ ̆ғᵝԍ ҉ Ȃ ҈ ҉̆ᶏῒ

Ҭѿ Ȃ

2)ȁ ת

ת ⌠҈ ҉̆ Ҭ ̆ ᾣ

̆ᶏ Ҝ Ἕ Ȃ ᵟ ң ̆

ᾣ ң ᵝ Ȃ ᾣ ‰ᶷ

̆ᶏ҈ ҈ ҉Ȃ ῃ ת ҈ҩ ̆

ᶏᾣ ‰ᶷ Ȃ

3)ȁ≠ ‰ ת

҈ ҈ ̆ᶏῃ ת ‰ ҬȂ

4)

ң�ö
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3、利用激光对点器对中（选配）

1)ȁ ҈

҈ ᵈ⌠ ̆ Ḡ҈ ȁ ̆ ᶏ҈

ᵌ ̆ғᵝԍ ҉ Ȃ ҈ ҉̆ᶏῒ

Ҭѿ Ȃ

2)ȁ ת

ת ⌠҈ ҉̆ Ҭ ̆

̆ F4̂ ̃ ̆ F1 ᾣ Ȃ ᵟ ң

̆ ᾣ ᾣ ң ᵝ Ȃ

ᾣ ᾣ ‰ᶷ ᶏ̆҈ ҈

҉Ȃ ῃ ת ҈ҩ ̆ᶏ ᾣ ᾣ ‰ᶷ Ȃ

3)ȁ≠ ‰ ת

҈ ҈ ̆ᶏῃ ת ‰ ҬȂ

4)ȁ≠ ‰ ת

ŵ └ꜚ ̆ תꜚ ̆ᶏ ‰ ԍ ѿ

AȁB Ȃ AȁB̆ᶏ ‰ ҬȂ

Ŷ ת 90°̆ᶏῒ ԍ AȁB Ȃ

C̆ᶏ ‰ ҬȂ

5)ȁ Ҭҍ

ᾣ ᾣ ̆ Ҭ ̆ ת

̂Ҍ ת ̃̆ ᶏת ‰ᶷ ȂῬ Ҭ ̆

Ῥ ת Ȃ ᵬ⌠ת Ҭҹ Ȃ

6)ȁ ESC ₮̆ ᾣ ꜚ῏ Ȃ

̔ ễ ↓ῃ ת ץ ⱳ ҉ף

Ҭ ᶏ ‰ ̆ ꜚ ễⱳ ץ Ȃ
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- ῀ Ȃ

2.5 电池的装卸、信息和充电

电池装卸

ĺĺ ת῀ Ҭ̆ ⱬ ̆ᶏ

ῒ ת῀ ҬȂ

₮ĺĺ ᵟ ң ̆ ₮ Ȃ

Ḥ

------------- ᾟ ̆ ᵬᶏ Ȃ

-------------↨₮ Ḥ ̆ ᶏ 1 ̕ Ҍ

̆↕ ‰ ᾟ

Ῥᶏ Ȃ

------------- Ҍ ̆ ᵬ̆ ᾟ Ȃ

̔

ŵ ᵬ ‗ԍ ᴆ̆ ̔ ȁᾟ

ᾟ ̆ҹ ῃ ̆ ╠ᾟ ‰ ѿ֓ᾟ

Ȃ
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Ŷ ▼ᵩ ≢ҍ ╠ ῏̆

Ҋ̆ ▼ᵩ ̆ Ҍ Ḡ Ҋ

Ӟ Ȃ ҹ ԍ ̆ ׆

ҹ ̆ ԍ Ҍ ᴪҬ ῏

ת Ȃ

电池充电

ᾟ Ғ ᾟ ̆ ת NC-IIIᾟ Ȃ

ᾟ ᾢ ᾟ 220V̆ת׆ ҉ Ҋ ̆ ᾟ

῀ ᾟ Ȃ

取下机载电池盒时注意事项：

ǵ Ҋ ̆ ᾢ῏ ת ̆ ת↕

Ȃ

充电时注意事项：

ǵ ᾟ ᾟḠ ̆ᾟ ׅ ׆

Ҭ ₮Ȃ

ǵ 0°͘ ±45Ņ ῤᾟ ̆ ₮ ᾟ

Ȃ

ǵ ᾟ ҍ ̆ Ҍ֦̆ ᾟ

̆ ḱ Ȃ

存放时注意事项：

ǵ ῃ ᴪ ῒᶏ Ȃ

ǵҹ Е

Ԛ಴⌹项注ᗵᰦ⮯⮯注䟿⧧ᣔ⍻Ԛ注㕙ݵ᭮ݸ ᾢ ̆ ̆��
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ת Ὲ ֟ ̔

2.7 基座的装卸

拆卸

̆҈ ת׆ (
)҉ Ҋ̆ᾢ Ҝ₴ Ҝ̆ ꜚ

180°̆ ᶏת ҍ № Ȃ
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安装

ת €₮ ҍ ₭ ̆ ת ҉ ҈ҩ

῀ Ҭ ᶏ̆ת ҈ ҉̆ ꜚ 180°
ᶏת ҍ ̆Ῥ Ҝ₴ Ҝ Ȃ

2.8 望远镜目镜调整和目标照准

瞄准目标的方法（供参考）

ŵ ‰ ֦ ̆ ̆ Ҝ̂

Ῥ Ҝ̃̕

Ŷ≠ ‰ ῤ ҈ ‰ ̆ ‰ ҍ

‰ ӊ Ḡ ѿ ̕

ŷ≠ ᶏ Ἕ Ȃ

҉Ҋ ꜚ ̆ ᾣ

̆ ̆ ה Ȃ

2.9 打开和关闭电源

开机

1ȁ ת

2ȁ ῏̂ ̃

Ҭ ̆ ľ Ҍ Ŀ̂ ̃

̆ ᾟ Ȃ

*** Ҭ̆ ҆Ҍ Ҍ῏ Ҋ ̆ ↕

ᴪҡ ˻˻
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2.10 字母数字的输入方法

׃ ῀̆ ת ̆ ̆ ̆

* ҍ ῀

[ᶛ 1] Ҭ

῀ ̆ [ǵ] [η] ҉Ҋ ꜚ

* ῀

[ᶛ 2] ῀ Ҭ ľABCDEĿ
ᵬ ̔

ᵬ ̔

[η] ŕ ꜚ⌠

[F1] ῀ ῀

1 ῀ľ1Ŀ
. ῀ľ. Ŀ
5 ῀ľ5 Ŀ, Ȃ

ת =1.5 m̆ת
῀ҹ 1.5mȂ
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1̈ [ǵ][ η] ҉Ҋ ꜚ

, ⌠ ῀ Ȃ

2̈ [F1] ῀ ῀ Ȃ

3̈ [7] ѿ , ľAĿ̕

[7] ԋ , ľBĿ̕

[7] ҈ , ľCĿ̕

[8] ѿ , ľDĿ̕

[8] ԋ , ľEĿ̕

̆ ῀ Ȃ
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三、键盘功能与信息显示

3.1 操作键

ⱳ

ANG ῀

῀
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F1 ĺ

F4

̂ⱳ ̃ ԍ Ḥ

0ĺ 9 ῀

ĺ ῀ ̆ ⱳ

. ῏ ᾣ ⱳ ȁ ῀

显示符号：

ῤ

V
V% ̂ ̃

HR ̂ ̃

HL ̂ ̃

HD
VD
SD
N
E қ

Z
* EDM̂ ̃

m/ft ҍ ӊ

m ץ ҹ ᵝ

S/A ҍ

PSM ץ̂ mmҹ ᵝ̃

̂ÃPPM ṿ(Aҹ ꜚ ễⱳ ֽ̆

ԍΐ ễⱳ ↓)
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̂ңҩ ̃

ⱳ

1
̂P1̃

F1 ꜚ

F2 ҹ / /

F3 S/A ȁ ȁ

F4 P1↓ 2 ⱳ

2
̂P2̃

F1 Ẓ ῀Ẓ

F2
F3 m/f ᵝ ҍ

F4 P2↓ 1 ⱳ

̂҈ҩ ̃

V : 95° 30’ 55’’

HR : 155° 30’ 20’’

ẁ m/ft P2↓

PSM ͠30 4.6P

R

¶

¶

�ṧ ��ṧ �’S ’ 1ṧ1ṧ’ ° R �5���g

ẁẁ

m
P2↓

P ͠

1

�¶ ���¶

�
�舀�ㅴ輀�琸蒏�牲0�腴�☀0�

ẁ

P
P↓P w™�0

�™�0

�0

uy

W™uy�0

�W™

�0uy�0

��uy�uy�uy
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ⱳ

1
̂P1̃

F1 ꜚ

F2 ҹ / /

F3 S/A ȁ ȁ

F4 P1↓ 2 ⱳ

2
̂P2̃

F1
F2 ת ת

F3
F4 P2↓ 3 ⱳ

3
̂P3̃

F1 Ẓ ῀Ẓ

F2
F3 m/f ᵝ m ҍ ft
F4 P3↓ 1 ⱳ

3.3 星键模式

无免棱镜系列：

Ҋ ₮ Ҋ ̔

1̈ ̔ [ ]�@

P̈

P

]

]̔
Ð]

Ð]

]

P ₮Ҋ

]]

]Ð]F]

Ҋ ₮ Ҋ̈

̔

Ð]

]

ἶἶ3Ź3
/A
Ѩ/f3Ẓ33 /f
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̆↕ ᵬ ꜚ ⌠ 4 ̆ ῀ Ȃ

4.2 设置大气改正

ῃ ת ᾣ ᾣ ⱬ ̆ ת ѿ

ԅ ṿ ꜚ Ȃ

̔ 1013hPa
̔ 20Ņ

̔

PPM =273.8 – 0.2900 P /̂ 1+ 0.00366T ̃
P: ̂ ᵝ . hPă ᶏ ᵝ mmHg ̆ ̔

1mmHg = 1.333 hPa Ȃ

T: ̂ ᵝŅ̃

ṿ

̆ ׆ ҉ Ὲ

ṿ̂PPM̃

PSM 0

PPM

PPM 6.4
27.0 Ņ

1013.0 hPa

̔

ṿ ῀ 2.10ľ ῀ Ŀ

῀ ̔-99. 9PPM +99. 9 0 .1PPM
̆↕ PPM ꜚ Ȃ

4.3 设置反射棱镜常数

Ὲ ῃ ₮ ҹ-30̆ ᶏ Ҍ -30

ᵬ ̔

1ȁ
F3Ȃ
2ȁ F2 [PPM] ̆
ṿȂ
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ΐᵣ ᵬ 12.2.1̂ẁ ễ Ȃ̃

五、角度测量

5.1 水平角和垂直角测量

ԍ

V : 88° 30’ 55’’

HR : 0° 00 ’00 ’’

P1Ŗ

PSM ͠30 4.6
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5.2 水平角（右角/左角）切换

ԍ

̔

* F1̂R/L̃ ̆HR/HLң ֜ ℗ Ȃ
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5.3.2 通过键盘输入进行设置

ԍ

V : 95° 30’ 55’’

HR : 133° 12 ’ 20’’

P1Ŗ

PSM ͠30 4.6
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六、距离测量

╠ ̆

Ῥ Ȃ ᾢ ת I ̆ 13.6
̂I ̃ Ȃ

ᾧ ↓ῃ ת ҈ ᵬ ̆1. ̆

ᾧ ↓ῃ ת Ȃ2. ̆ ‰ Ȃ3.
ᵬ̆ ‰ ᵣȂ 3.3ľ

�4Aî 5ž �Ä

��

��

����

/ñ

�} �! KŒ�j! 
<

��
8 !“ ,´ MŽ �} �W "D�j! 
<�� ҡ

̆�È

�� !“ �9

�} �!

	ò

�È"D�¢� �&�¢� !“ ,´ �9 >Û �˜ �4

��
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̔ ᾧ ↓ῃ ̆ת ᵬ ̆
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̔

῀ 2.10ľ ῀ ĿȂ

⌠ ̆ ҹ 0m ℗ ⌠ῒ

Ȃ

6.6 偏心测量模式

共有四种偏心测量模式：

1̈ Ẓ

ᵬ ̔

1ȁ Ҋ F4̂P1

Ŗ̃ ̆ ῀ 2 ⱳ Ȃ

2ȁ F2̂ ̃ ̆ ₮҉

Ȃ

3ȁ F2-F4 Ȃ

4ȁF2: (HD)̆ F3̔

(VD)̆F4̔ (SD)Ȃ

ᶛ̔ ῀ 350mȂ

5ȁ ‰ ̂ ̃

̆ ₮ ҍ

ӊ Ȃ ꜚ ̆

ԍ 0m ҹ Ȃ
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2̈ Ẓ

3̈ Ẓ

4̈ Ẓ

6.6.1 角度偏心测量模式

̆ № ̆ Ҭ Ȃ

ԍ ת P҉Ȃ ת /
Ẓ ̆ ⌠ Ҭ ᵝ Ȃ

AO ѿ A1 ̆ ת / ̂AO

ҍ A1 ̃

AO ̔ ת ̂ ҹ 0̃

Ẓ ӊ╠̆ ת / Ȃ

̆ 7.2

. Ȃ
̃

������ˆ

��

/ë �Ä
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‰
N : 365.322 m

Ҋ
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̆ 7.2 Ȃ

ᵬ ̔

̔

F4̂Ҋ ̃ ̆ ᵬ Ÿ

ESC ̆ ᾢ╠ ῀╠ Ẓ 9.3.2ľ Ẓ Ŀ

6.6.3 平面偏心测量模式

ⱳ ԍ ᵝ̆ ѿҩ

Ȃ

Ẓ
HR : 135° 00 ’ 29 ’’

Ҋ

HD : 265.322 m
VD : 1.230 m
SD : 265.325 m

1ȁ Ҋ F4̂P1Ŗ̃

̆ ῀ 2 ⱳ Ȃ

2ȁ F1(Ẓ ) Ȃ

3ȁ F2̂ Ẓ ̃ , ῀

Ẓ ̕ ῀ Ẓ ̆

ENT̂ Ȃ̃

4ȁ ῀ ╠Ẓ ̆ ENT̂

Ȃ̃

5ȁ ‰ P̆ F1̂ ̃

Ȃ

ᴪ ₮ⱴ҉Ẓ

Ȃ

6ȁ A0 Ȃ
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ᾢ Ҋ ҉ ᴋ ҈ҩ ̂P1̆P2̆P3̃ץ

̆ ‰ P0̆ ת ᴪ ꜚ ‰ ҍ

֜ Ȃ

ľ7.2 Ŀ
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ץ 7.2ľ Ŀ

Ẓ

PSM ͠30 4.6
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̔

F4̂Ҋ ̃ ̆ ᵬ Ź

₮ Ẓ ̆ ESC ̆ ᾢ╠ Ȃ

七、坐标测量

῀ ȁת ȁ ᵝ ̆

ⱳ ץ ҈ Ȃ

7.1 坐标测量的步骤

ת῀ ̆ Ȃ

* ṿ̆ 7.2ľ ĿȂ

* ת ̆ 7.3ľת Ŀ 7.4ľ

ĿȂ

* ̆ ᵝ , Ȃ

Ҋ Ὲ ₮ ̔

̔̂ N0̆E0̆Z0̃

תץ Ҭ ᵬҹ Ҭ ̔̂ N̆ĔZ̃

ת ת̔ ̔̂ N1̆E1̆Z1̃

̔ ̔ẐVD̃

N1=N0+N

E1=E0+E

Z1=Z0+ת +Z-

ת Ҭ ̂̂ N0̆E0̆Z0̃+ת ̃
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̆ ̔ ᾢ ̆ ̆

ᵝ Ȃ

V : 95° 30’ 55’’

HR : 133° 12 ’ 20’’

P1Ŗ

PSM ͠30 4.6
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ת ̂ ̃ ԍ ת̆ ꜚ

̂ ̃ Ҭ Ȃ

῏ ̆ Ḡ Ȃ

�����������B
� F0�3

�6�0

3
0

6666666
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῀ 2.10ľ ῀ ĿȂ

῀ ̔

-99999999.999m Ů NȁEȁZ Ů +99999999.999m

7.3 仪器高的设置

῏ ̆ Ḡ ת Ȃ

̔

ת ῀ 2.10ľ ῀

Ŀ
�0
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̔

῀ 2.10 ῀ ĿȂ

῀ ̔ ĺ999.999mŮ Ů+999.999m

八、测量程序

测量程序模式

M ת̆ ῀ ̆ F2( )ẫ̆ ῀⌠

Ȃ

8.1 悬高测量（REM）

ҹԅ ⌠Ҍ ̆ ԍ

҉ ᴋѿ ̆ Ȃ

1̃ ῀

ᵬ ̔

F1:
（1/2 ）

F2:
F3:ῤ
F4:
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2̃ ῀

F1:
（1/2 ）

F2:
F3:ῤ
F4:

5ȁ ‰ ̆ F1̂ ̃ ̆

ת ȁ
5 F1‰ F1

F1ȁȁ̆ȁȁȁ ȁȁȁ
5

̂:א

‰

F

1

זּ‰‰ ȁ̆
5

‰ ̆‰ ‰F

1

̂ ̂ ̆̂ ‰ȁ

ȁF1 ‰F1F1 ȁ‰ ̆ȁȁ ȁȁ‰ ̆ȁ ȁ
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MLM1[A-B A-C]

Ҋ

HR : 95° 30’ 55’’
dHD: 139.698 m
dVD: 56.982 m
dSD : 151.913 m

MLM1[A-B A-C]
PSM ͠30 4.6PPM

HD* 156.933 m

< ԋ >

ᶏ

҉ ᶛ Ҭ źż○11 Ҭ̆ ץ ῀ ṿ

ᴆ ҍ Ȃ

ᶛ̔ ῀ ṿ̂ ⌠ ź ̃

MLM1[A-B A-C]

Ҋ

HR : 15° 30’15 ’’
dHD: 235.699 m
dVD: 10.023 m
dSD : 235.912 m

6ȁ F4̂ ̃ , ᵝ

̆ ꜚ ῀⌠ ԋ B

Ȃ

7ȁ ‰ B̆ F1̂ ̃

ת ⌠ B ̂HD Ȃ̃

8ȁ F4̂ ̃ , A

B ӊ ᵝ ̂HR ȁ̃ ̂dHD ȁ̃

̂dVD ȁ̃ ̂dSD Ȃ̃

9ȁ A-C ӊ ̆ F4̂ Ҋ

Ȃ̃

10ȁ ‰ C̆ F1̂ ̃

ת ⌠ C ̂HD Ȃ̃

11ȁ F4̂ ̃ , A

C ӊ ᵝ ̂HR ȁ̃ ̂dHD ȁ̃

̂dVD ȁ̃ ̂dSD Ȃ̃

12ȁ A-Dӊ ̆

ᵬ Ƈ-ƉȂ

ᵬ ̔

1ȁ F3̂ ̃ Ȃ

2ȁ F4̂ ̃ Ȃ

3ȁ ῀ ṿ, ENT( ) Ȃ



51



52

̔

*1̃ F1̂ ῀̃ ̆

*2̃ F2̂ ̃ ̆ ᴆҬ

2)
ᵬ ̔

F1:
（1/2 ）

F2:
F3:ῤ
F4:

�ý

�’

�ý

� 

�’

�ý

,´ � 

�ý�ýPÔ�  �  �ý�ý�ý0� ᫽᫽ᮠᮠ

᫽

�ý�Ô

�ý�ý�ý�ý

�ý���ýT�$�

� PÔ� � ,´

ፒ

᫽

�ý

�g

�ý

�ý �g

�ý�Ô,´

�ý,´�ý

�˜

�ý

.ž

�ý,´

��

�ᔣ

᫽ Ⲵ ᫽

᫽

᫽Ⲵᮠ

᫽Ⲵ ᕹ⤸

᫽ ⲴⲴ
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῀ Z ̆ ≠

Z Z Ȃ ץ

ᴆ ⌠Ȃ

1̃ Z

[ᶛ]ᶏ ᴆ

F1:
（1/2 ）

F2:
F3:ῤ
F4:

N̔ 102.258 m
E̔ 76.329 m
Z̔ 1.032 m

FN: 1

ȆOK? [ ] [ ]

2̃ Z

[ᶛ]

ᵬ ̔

F1:
（1/2 ）

F2:
F3:ῤ
F4:

M
ᵬ ̔

1ȁ ῀ Ȃ

2ȁ F2 ̆ ῀ Ȃ

3ȁ F4̂Z ̃ ̆ ῀

ᴆ ENT Ȃ

4ȁ F2̂ ‰ ̃ Ȃ

5ȁ ῀ ̆ ENT ̆

Ȃ

6ȁ F4̂ ̃ ̆ ̆

ת⌠῀ ῀ Ȃ

7ȁ ת῀ ̆ ENT ̆

⌠ Z Ȃ

M1ȁ ῀ Ȃ

2ȁ F2 ̆ ῀ Ȃ

3ȁ F3̂Z ̃ ̆ ῀

ᴆ ENT Ȃ

4ȁ F2̂ ‰ ̃ Ȃ

5ȁ ῀ ᴆҬ ѿ

̆ ENT Ȃ
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F1:
（1/2 ）

F2:
F3:ῤ
F4:

F1: ⌠
（2 /2 ）

F2:
F3:
F4: ֜ᴪ

M
ᵬ ̔

1ȁ ῀ Ȃ

2ȁ F2 ̆ ῀ Ȃ

3ȁ ῀Ҋѿ Ȃ

؀ ֌F2

ƿŀ

᫽ ֌ ῀0;

῀

Æ �9

KR	



56

̔

ת1̃* ԍ

*2 ) F2( ) ,

*3) ת ԍ

*4) F1( ₮) , ⌠҉ѿҩ

8.6 道路测量

̆ᵰ ץ ӈѿ ̆

ᵬҹ ̆ Ȃ Ẓ

Ȃ

ҍ ӊ╠̆ ᵬҙȁ ץ ᵝ Ȃ

8.6.1 水平定线设计

Ҋᾝץ ̔ ȁ ȁ ȁ ȁ

̂INTG ȁ̃ ̂WIDE ȁ̃ⱴ ̂PEG Ȃ̃
ӈѿ ᾢ ῀ ’̂ ̆ NȁĔ

8ȁ ῀ B ̂P2̃̆ ENT

Ȃ

9ȁ ‰ B̂P2̃ ̆ F1̂ ̃

*1̃̆ F4̂ ̃ Ȃ

ҍ Ȃ

10ȁ F1̂ ̃ ̆ ῒז

*2 Ȃ̃

11ȁ ‰ ̆ F4̂ ̃ ,

ṿȂ F4( ) ̆

⌠ 10 *3̃

ṿ*4 Ȃ̃
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Һ Ҭ ױ ץ ╠ ⱴ ȁ ȁ

Ȃ F1-F3 ץ Ҍ Ȃ

ӈ ӈ ῒ ӊ ץ ӈȂ

̆ ṿ ԍ Ȃ

3ȁ ῀ ᴆ ̆ ENT

Ȃ

4ȁ F1̂ Ȃ̃

5ȁ F1̂ ӈ ̃̆ ῀

⌠ Ȃ

ȁ
T

̆ ȁENT͂
Һ Ȃ
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ᵬ ̔

Һ Ҭ F2( ) ̆Ḃ ץ ӈ Ȃ

Ȃ ṿ ҹ̔ ╠ Ȃ ҹ

ṿ̆ ҹ ṿȂ
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Һ Ҭ F3( ) ̆Ḃ ץ ӈ Ȃ

῀ Ă Rs̆ ReȂ ῀ ҹ∞
̆ҹ Ḃ ῀̆ ῀ ҹ 0 Ȃ

RsȁReҹ ṿ̆ Aҹ Ȃ

A ҹ̔ ╠ Ȃ A
ҹ ṿ̆ Aҹ ṿȂ

῀

INTG WIDE PEG P2Ŗ

ⱴ

���Ã
X

�k

�Ê

4ï

�•

�…

�Ä

��

��

��

�Å

�]

�9

��

K^

F�

�!

�`

�k

�Ê

4ï

�•

�…

�Ä

��

��

��

�Å �Ä
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̂INTG̃
Һ ԋ Ҭ F1(INTG) ῀⌠ ̆

ԍ 0Ȃ
ᵬ ̔

῀

INTG WIDE
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: 0.000m
: 0.000m
: 0.000m

̔

ҩ ‗ ׆ ҩ ⌠Ҋѿҩ ӊ ̆

ѿҩ ‗ ׆ ѿ ⌠ Ȃ

ⱴ ̂PEG̃
Һ ԋ Ҭ F3(PEG) ῀⌠ⱴ ῀ ̆

῀ⱴ ȁ ȁ Ȃ

ᵬ ̔

῀

INTG WIDE PEG P2Ŗ

ⱴ

ⱴ
: 0.000m
: 0.000m
: 0.000m

̔

ץ ῀ ҩⱴ ׆̆ Ҭ ᵝ Ȃ

8.6.2 编辑水平定线数据

ץ Ȃ

╠

: 900.000m
: 300.000m

3ȁ ῀ ̆ ̆

̆ ENT̂ ̃ Ȃ

1ȁ Һ ̂1/2̃Ҭ F4

῀⌠Һ ̂2/2 Ȃ̃

2ȁ F3(PEG) ῀⌠ⱴ

῀ Ȃ

3ȁ ῀ ̆ ̆

̆ ENT̂ ̃ Ȃ
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Ҋ ⱳ Ҋ̔

[ ╠]̔ ⱳ Ḃ ᾣ ⌠ ᴆ ̆ ѿҩ ̕

[ ]̔ ⱳ Ḃ ᾣ ⌠ ᴆ ̆ ѿҩ ̕

[ ]̔ ╠ ̕

[ ]̔ ῀ ̕

ⱳ҉ץ Ḃ Ȃ ῀ ḱ ̆

[ENT] Ḃ Ữḱ Ȃ

8.6.3 接收水平定线

׆ץ PCҬ ᴆ̆ ╠

ᵬȂ

̔

1ȁ Ḡ U Ҭ̆ ⌠ῤ ҬȂ

ᵬ 11.9

ҍ ӈ Ҋ̔

ӈ

1 start Z,X,Y,a ̔ Z̆ X, Y, ᵝ a

2 Line Lz ̔ Lz

3 spiral A,Rs,Re
̔ Ă Rs̆

Re

4 arc R,Ly ̔ R̆ Ly

5
wide
Zi,wLi,wRi

̔ Zi, wLĭ

wRi
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6 integer L0 ̔ L0

7
peg
Zj,wLj,wRj

ⱴ ̔ⱴ Zj wLj̆

wRj

说明：

1ȁ 1 ҹ ̆ ῀ѿҩȂ

2ȁ 2ȁ3ȁ4 ҹᾝ ̆ ᴋ ῀Ȃ

3ȁ 5ȁ6ȁ7 ҹ ꜛ ̆ ῀̆

ҹ 20mȂ ѿҩȂ

4ȁ A Rҹ ̂ ̆ Ẓҹ

̆ Ẓҹ ̃̆ ῒ ҹ Ȃ

5ȁ ҹ∞ ῀ ҹ 1e20Ȃ
ᶛ̔

start 0,2541930.604,502841.293,191.5644

line 452.484

arc 1200,165.885

spiral -90,1e20,130

arc -130,214.928

spiral 110,1e20,280

arc 280,77.151

spiral 110,280,1e20

line 100.978

integer 20

wide 0,0,6.5

wide 130.945,1.8,6.5

wide 400,4.5,4.5

wide 1040,0,6.5

peg 130.945,1.8,6.5

peg 220,1.8,0

peg 240,2.338,0

peg 260,2.878,0
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peg 1000,4.5,5.28

peg 1020,4.5,6.038

peg 1033.721,4.5,6.48

ᴰ ᴆ *.HAL ᴆ̆ USB
⌠ U Ҭ.

8.6.4 删除水平定线数据

ῤ Ҭ ץ − ̆ ᵬ Ҋ̔

ᵬ ̔

F1:
F2:
F3:−
F4:−

−

− ̙ [ ] [ ]

8.6.5 垂直定线设计

ѿ ֜ ̆ ֜ ȁ Ȃ

ҹ Ȃ

1ȁ ̂2/2̃Ҭ

F2( ) , ѿҩ ᴆ

̆ ῀⌠ Ȃ

2ȁ F3(− )
̆ ῀⌠ − Ȃ

3ȁ F4̂ ̃ ̆↕ ╠

− Ȃ
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Ҭ ֜ ץ ᴋᵥ ῀Ȃ ῀ ѿ

̆ [ ] Ḃ Ữ ̆ ῀Ҋѿ ῀ ̔ [ ]

Ҍ Ữ ₮ Ȃ

F1: ⌠
（2 /2 ）

F2:
F3:
F4: ֜ᴪ

F1:
F2:
F3:−
F4:−

῀
: 100.000

: 50.000m
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1ȁ Ḡ U Ҭ̆ ⌠ῤ ҬȂ

ᵬ 11.9
Ҋ̔

̆ ̆

̔ ҍ ҹ 0Ȃ
ᶛ̔

1015.600̆30.000̆0.000
1325.000̆60.000̆200.000
1632.000̆27.000̆

Ṭ
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ᵬ ̔

F1:
F2:
F3:−
F4:−

: 0.000

Ẓ : 0.000m

ת : 0.000m

ṿ
N : 15.230m

E : 9.620m

Z : 4.000m

̔

*1̃ ῀ Ḡ ӈ ҉̆ ↕ ľ ĿȂ

*2̃ F3( ) ̆ ץ ῀ ̆ΐᵣ ᵬ

̂9.2.3 Ȃ̃

2ȁ F2( ) ̆ ῀⌠

Ȃ

3ȁ F1̂ ̃ Ȃ

4ȁ
’Ҋ̆ ῀ ȁẒ ȁ

ת Ȃ*1̃*2̃

*3̃̆ ENT ת,

ꜚ Ȃ

5ȁ F4( )

̆ ⌠

Ȃ

1ȁ ̂2/2̃Ҭ

F2( ) , ѿҩ

ᴆ ̆ ῀⌠

Ȃ
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*3̃Ẓ ҹ Ҭ Ẓ Ȃ

ᵬ ̔

F1:
F2:
F3:−
F4:−

ṿ
N : 27.230m

E : 19.600m

Z : 3.010m

̙ [ ] [ ]

‰

HB = 48° 37 ’ 13 ’’

> ‰? [ ] [ ]

̔

*1̃ ῀ Ḡ ӈ ҉̆ ↕ ľ ĿȂ

*2̃ F3( ) ̆ ץ ῀ ̆ΐᵣ ᵬ

̂9.2.4 Ȃ̃

*3̃Ẓ ҹ Ҭ Ẓ Ȃ

1ȁ ̂2/2̃Ҭ

F2( ) , ѿҩ ᴆ

̆ ῀⌠ Ȃ

2ȁ F2( ) ̆ ῀⌠

Ȃ

3ȁ F2̂ ̃ Ȃ

4ȁ
’Ҋ̆ ץ ῀ ȁẒ

Ȃ*1 *̃2 *̃3̃̆ ENT

ת, ꜚ

Ȃ

5ȁ F4( )

ת̆ ꜚ ᵝ

Ȃ

6ȁ ‰ ̆ F4( )

ת̆ ᵝ

ꜚ Ȃ
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Ҋ

N: 23.620m

E: 64.589m

Z: -3.000m

ҹ
HR : 305° 10’ 20’’

ȁȁ

PSM ͠30 4.6

0

5 ̢

ṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧṧ ṧṧṧHRPSM㡥鄦閅唀R
05HR05RSRRṧ�甀ṧṧṧṧ
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῀ ѿҩ ṿ

ץ ῀̆ ԍ ̆ ῀ ̆

ᴆᴪ ᵝ ׆ Ҭ Ȃ

ᵀ ̆ ӊ҉̆

↕ ̆ ↕ Ȃ

ᵬ ̔

: 0.000m

: 0.000m

: 0.000m
: 0.000m

Ŕ 0.000m
ŕ 0.000m

Ả ȁ

PSM ͠30 4.6
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↓ Ữ ῤ Ҭ

ῤ ⅞№ҹ ᴆ ᴆȂ

̔ Ữ ᴆҬȂ ғ ץ

Ḡ Ȃ

1̃῏ ת ԍҺ ̆ ץ

Ḡ Ữ ῀̆ ₮ ̆ ᾧ Ữ ₮ ҡ Ȃ

2̃ҹ ῃ ̆ ᾢ‰ ᾟ ̆ ҹ

Ҍ ҡ Ȃ

9.1 操作步骤

1̈ ᴆ̆ᶏῒ Ữ ᴆҬȂ

* ᴆ ̆ ꜚ ѿ ᴆ

ᴆ̆ ҹ ╠Ȃ

* Ḡ Ṝ̆ ᾢ

̆ “ ꜚ ”Ҭ̆ “ ”̆ ↕ Ḡ

Ȃ

2̈ ᴆҬ ̆

ץ ᾢ ᴆ ̆

ᴆӞ Ḡ ᴆҬȂ(
, )

3̈ Ȃ ת Ȃ

4̈ ̆ ̆ ᵝ Ȃ

5̈ ̆ ̆ ̆ Ữ Ȃ

῀ ̂ 9.4̃

̂ 9.5̃
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9.2 准备工作

9.2.1 数据采集文件的选择

ᾢ ѿҩ ᴆ̆ ꜚ ӊ ₮

ᴆ ̆ ѿҩ ᴆȂ

ᴆ Ӟ Ҋ
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9.2.2 坐标文件的选择(供数据采集用)

ᴆҬ ᵬҹ ↕̆ ᾢ

̂1/2̃ ѿҩ ᴆȂ

9.2.3 测站点和后视点

ҍ ԑ ̆

ץ Ҋ ῀ ṿȂ

Ҋң ̔

1̃≠ ῤ Ҭ

2̃ ῀

Ҋ҈ ̔

1̃≠ ῤ Ҭ

2̃ ῀

3̃ ῀

** ᵝ Ȃ

̔ ᵥ ῀ῤ ̆ 11.4“ ῀ ”
11.7.2“ ”

ᶛ̔

̂≠ ῤ Ҭ ᵬ ̃

῀

῀

→
:

ת : 0.000m

ᵬ ̔

1ȁ (1/2)̆ F1

̂ ῀ ) ,

Ȃ

2ȁ F3( ) Ȃ

3ȁ ῀ *1)̆ ENT

Ȃ

4ȁ F4( )

�
 ��

Aî

AÔ �Äǃ

2

ȁȂF4F3(Ȃ��F4
F3

(

)

�
��

AÔ �Äȁ
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N̔ 152.258 m
E̔ 376.310 m
Z̔ 2.3-
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̔

*1̃ 1.8ľ ῀ Ŀ

*2̃ ץ ῀ ῀̆ҹԅ ᴆῤ ̆

F2̂ ̃

ῤ Ҭ Ҍ⌠ ̆↕ ҉ ᴪ ľ ĿȂ

9.2.4 进行待测点的测量，并存储数据

ᵬ ̔

῀

῀ ╠

→
:
: 0.000 m

˓ ╠╠Ľ.10⛩

:
⛩

:
0.00儈

m
῀͂╠

Ľ
.10→

:
䟿
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῀

῀ ╠
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̆ ῀ Ȃ

῀

῀ ╠
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3̈ Ẓ

4̈ Ẓ

9.3.1 角度偏心测量

ת ⌠ A0 ѿҩ

҉ Ȃ

A1 ̔ ת῀ /
A0 ̔ ת῀ ̂ ҹ 0̃

῀

ẁ Ẓ

→DATA22
: TREE
: 1.365 m

ᵬ ̔

1ȁ Ҋ

Ҋ̆ F3̂ ̃ Ȃ

2ȁ F4̂Ẓ ̃ Ȃ
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‰

HR : 0° 34 ’ 24�





86

‰
N : 122.305 m
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ľ7.2 Ŀ

ᵬ ̔
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9.3.4 圆柱偏心测量

ᾢ ҉̂ P1̃ ̆ ҉ ̂P2̃

̂P3̃ ̂ ℗ ᵝ ̃ ₮ Ҭ ̆

Ȃ

Ҭ ԍ ̂P2̃ ̂P3̃ ṿȂ

ץ 7.2ľ Ŀ

ᵬ ̔

῀

ẁ Ẓ

→DATA13
: TREE
: 1.965 m

1ȁ Ҋ

Ҋ̆ F3̂ ̃ Ȃ

2ȁ F4(Ẓ ) Ȃ

3ȁ F4( Ẓ ) Ȃ

4ȁ ‰ Ҭ ̂P1̃̆

F1̂ ̃ ̆

̆

̂P2̃ Ȃ
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Ẓ
PSM ͠30 4.6
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十、坐标放样

ңҩⱳ ̆ ≠ ῤ Ҭ

̆ ῀ῤ ̆↕Ӟ ׆ ῀ ̆

ҩֲ ᴰ׆ ת῀ ῤ Ȃ

῀ ᴆ̂ ᴆ̃̆ ῏ῤ ̆

ѿľῤ Ŀ̆ ↓ῃ ת ῀ῤ ̆ῤ

⅞№ҹ ᶫ Ȃ

1̃̓͂ ת ԍҺ ̆ ץ

Ḡ Ữ ῀ȁ ₮ ̆ ᾧ Ữ ₮ ҡ Ȃ

2̃ҹ ῃ ̆ ᾢᾟ ̆‰ ᾟ

3̃ ̆ ῤ ≠ Ữ Ȃ
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10.1 放样步骤

Ҭ̆ Ҋ₃ץ ̔

1ȁ ᴆȂ Ȃ

2ȁ
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ѿҩ ᴆ

FN :

̔

*1̃ ῀ ᴆ ̆ F1̂ ῀̃ ̆ ῀ ᴆ Ȃ

*2̃ ᴆ ̆↕ ᴆ ѿҩ& Ȃ

10.2.3 设置测站点

Ҋң ̔

1̃ ῤ Ҭ

2̃ ῀

* Ḡ ᴆҬ

ᶛ̔ Ữ

῀

�) �1

1	��

��

��

:

����

:

����

:

N:
:

F1

̂̂̂̂̂̂̂̂̂̂̂ᴆᴆᴆ̂̂̂̂ ̂̂̂̂̂̃̔

*1

̂ ῀̂

́

́ ̂

̂

̆

̃

̃

Ȃ

̂

̂

Ȃ̂F1̂ ῀̂ Ⱦ̂ ̂̃ :Ò῀ 1̂̂ ῀ ᴆᴆ͂̄ᴆ̄ᴆ F1
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ᶛ̔≠ Ữ ῀

῀

�†�•™�†�•™
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10.3 实施放样

ᵝ ῀ ң ᶫ

1̃ ῤ Ҭ ṿ

2̃ ῀ ṿ

ᶛ̔ ῤ Ҭ ṿ

ᵬ ̔

῀

: TREE 19

HR : 155° 30’ 20’’

ȁ

PSM ͠30 4.6
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F1:
F2: ֜ᴪ

: DATA 02

:

V : 95° 30’ 55’’
HR : 155° 30’ 20’’

PSM ͠30 4.6
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* ֜ᴪ̔ 2ҩ ̆

Ҍ 180°Ȃ
ԋӗ ̂ ᶏ ᵬ ֜ᴪ ̆

2ҩ ̆↕ ᵬ ԋӗ Ȃ̃

ᵬ ̔

F1: ᴆ
（2/2）

F2:
F3:

֜ᴪ

1::
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N̔ 103.210 m
E̔ 21.963 m
Z̔ 1.012 m

FN: FN TREE

ȆOK? [ ] [ ]

V : 95° 30’ 55’’
HR : 155° 30’ 20’’

PSM ͠30 4.6
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dZ( A ₮ Z ) - ̂ B ₮ Z ̃

ץ Ҋ ̆Ӟ ץ .[ᶛ̔
]

ᵬ ̔

῀

: TREE 19

N: 125.560 m
E: 31.203 m
Z: 23.112 m

DATA03

N: 178.222 m
E: 306.560 m
Z: 15.379 m

>OK̙ [ ] [ ]

FN: FN TREE

1ȁ 1/2Ҋ F3 ̆

Ῥ F2̂ ̃ ̆

Ȃ

2ȁ Ҋ↓ᾣ ̆ ᶏ

҉ Ҋ ꜚȂ

3ȁ F1̂ ̃ ̆

̆ [ǵ] [η] ׅ̆

҉̆Ҋ ꜚ Ȃ

4ȁ ESC ̆ Ȃ

5ȁ ENT̂ ̃ F4( ) ̆

ᵬҹ

Ȃ
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十一、内存管理模式
Ҋ ᶏ Ҋ↓ῤ

1̃ Ữ׃ ̔ ╠ Ữ׃ ̂FLASH/SD CARD Ȃ̃
2̃ῤ ̔ Ữ ҩ /▼ᵩῤ
3̃ ̔

4̃ ᴆ ̔− ᴆ/ ᴆ

5̃ ῀ ̔ ῀ ῀ ᴆ

6̃− ̔− ᴆҬ

7̃ ῀ ̔ ῀ ῀ ᴆ

8̃ ᴰ ̔ ̆ /҉ᴰ
/

9̃ ᴆ ᵬ̔ FLASHҬ SD CARD Ҭ ᴆ ԑ Ȃ

10̃∆ ̔ῤ ∆
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ῤ ᵬ

M ת̆ ῀ ̂1/2̃
F3̂ῤ ̃ ̆ ῤ ̂1/3̃
ᵬ Ҋ̔

MEN

F1:



104

11.1 存储介质的选择

ԍ ╠ Ữ׃

F1: Ữ׃







107

11.3.2 坐标数据的查阅

ᶛ̔

F1:
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PT1

╠

̔

*1̃ 2.10“ ῀ ”Ȃ
[▲] [▼] ̆ Ҋѿҩ ҉ѿҩ

F1̂ ̃ ̆ Ȃ

F3̂− ̃ ̆ − Ȃ

11.3.4 展点

ⱳ ת ᴆҬ ₮ Ȃ

F1:
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11.4.1 文件改名

ῤ Ҭѿҩ ᴆ ᴆ

ᴆ

− ҉ Ҋ

→* FN 01 .RAW 3K
ŕ& FN 02 .PTS 9K
ŕ* FN 03 .HAL 4K
ŕ* FN 04 .VCL 1K
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−

̔DATA 29

11.7 编码库的编辑

Ҋ ῀⌠ Ҭ

ѿҩ ѿҩ 1 500ӊ
Ӟ ץ ̂2/2̃Ҋ Ȃ

F1: Ữ׃
ῤ （1/3）

F2:ῤ
F3:
F4: ᴆ

҉ − Ҋ

ŕ00: TREE
01: TREE 01
02: TREE 02

SOU
03: TREE 03

SOU

11.8 数据通讯

ץ ῤ Ҭ ᴆᴰ ⌠ U Ӟ̆ ׆ץ

U ᴆ ת῀ ῤ Ȃ ң

̔

1ȁ U ᴰ Ȃ

2ȁ ᴰ Ȃ

ᵬ ̔

1ȁ Һ ̂1/2̃ F3̂ῤ
̃ Ȃ

2ȁ [▼]̂↓̃ Ȃ

3ȁ F3̂ ῀ ̃ Ȃ

4ȁ Ҋ↓ᾣ ̆ ᶏ

ⱴ ⁞ Ȃ

[▲] [▼]̔ 1 ⱴ ⁞

5ȁ F1̂ ̃ Ȃ

6ȁ ῀ ̆ ENT̂ Ȃ̃

4ȁ ῀ѿҩ ᴆ ᴆ

̆ ENT̂ ̃ Ȃ

5ȁ ῀ ̆ ENT Ȃ

6ȁ − ̆ F4̂ ̃

Ȃ

⌠҉ѿ
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11.8.1 导出数据

ῃ ῤת Ҭ ̔

1ȁ*. RAWĺĺ ᴆ

2ȁ*. PTSĺĺ ᴆ

₮ ᴆҬ ̆ ת ᴆ ̔

ᶛ̔ TS.RAW ᴆȂ

῀ U ̆ ľ ₮ĿҊ Ҭ ľU Ŀ

ľ Ŀȁľ Ŀ ῤ ҬľTS.RAWĿ ᴆ ̆

Ḡ ⌠ U ҬȂ

11.8.2 导入数据

ᶛ̔ ῀

῀ U ̆ F2̔ Ȃ

Ҋ̔

1̆CODE
2̆HOVSE
5̆TREE

Ữ 500ҩ ̆ ᴪ ῤ ᴆ ľ*.txt
ŕPCODE.LIBĿ̆ Ḡ ⌠ PCODE.LIB ᴆҬ̆ ҩ ᴆ

⌠ῃ ῤת ҬȂ

̔ ᴆ ѿҩ̆Ҍ ḱ ᴆ ̆ ̆

ῤ Ҭ̆Ҍ U ҬȂ

11.9 文件操作
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F1: U ŕῤ

ᴆ ᵬ

F2: ῤ ŕU

ѿҩ ᴆ

HY

→FN̔ FN 01

ⱳ ᾛ ῤ Ҭ ᴆ U Ҭ ᴆԑ Ȃ

11.9.1 文件从 U 盘拷贝到仪器内存

11.9.2 文件从仪器内存拷贝到 U 盘

ᵬ 11.9.1 ̆ Ŷ F2 Ȃ

11.10 数据初始化（清零）

ԍ∆ ῤ Ữ ̆Ҋ↓ ץ ∆ ̔

ᴆ ̔ῃ ᴆ

̔

̔ ᴆ

ᶛ̔∆ ̂ ᴆ ̃

ᵬ ̔

1ȁ ῤ ̂3/3̃Ҭ̆
F2 ῀⌠ ᴆ ᵬ Ȃ

2ȁ F1 ῀⌠ ῀ ̆

U Ҭ ᴆ Ȃ

3ȁ ѿҩ ᴆ ̆ ENT
Ȃ

4ȁҹ ῀ ᴆ̆ ῀ѿҩ

ᴆ , ᵬȂ
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F1: Ữ׃
ῤ （1/3）

F2:ῤ
F3:
F4: ᴆ

F1: ᴆ
∆

F2: ᴆ
F3:

̔ ῤ ԅ∆ ̆ᵖҊ↓ Ҍᴪ ∆ ̆

ת̆ Ȃ

十二、基本设置

ΐ ⱳ Ȃ

῀ ᵬ Ҋ̔

ᵬ ̔

F1:
（1/2）

F2:
F3:ῤ
F4:

/瀀 :/쐀

㔋 ㈩ Й

�, 	F 7 ��p ����P 	ò �C 1E 5°

1p

2Ä !’2Å 	F �§ �9 ?û2Ä !’

�_ �� �� �µ �= �J2Ä !’

��	

ᴆ ���ˆ�ˆ �ˆ��Ã 2)<_ �*� �*�_�ˆ�ˆ �ˆ 	ò�, ?û ?û�J �ý
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12.1 单位设置

ץ ת Ҭ₮ ᵝ

ᵬ ̔

F1:
ᵝ

F2:
F3:
F4:

ᵝ Ҋ Ҋ

ᵝ

̂360º̃
̂400GOÑ

ᵝ̂6400MIL̃

ᵝ

DEG/GON/MIL̂ / /
ᵝ̃

̔Ņ/ ºF ᵝ̔Ņ/ ºF
̔

hPa /mmHg/inHg
ᵝ̔

hPa /mmHg/inHg
m/ft ᵝ̔m/ft

12.2 测量参数设置

ץ ῏

ᵬ ̔

F1:ẁ ễ
̂1/2̃

F2: ᾣ
F3:
F4:

12.2.1 倾斜补偿设置

1ȁ ̂1/2̃Ҭ̆ F1 ῀

⌠ ᵝ Ȃ

2ȁ№≢ F1-F4 ץ ȁ

ȁ ȁ Ȃ

1ȁ ̂1/2̃Ҭ̆ F2 ῀

⌠ Ȃ
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ᵬ ̔
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0.2 ̆Ӟ ῏ Ȃ

Ҭ̔

K=0.14……………………………… ᾣ

Re=6371km…………………………
α……………………………………׆ ̂ ̃

S ……………………………………

ᵬ Ҋ̔

ᵬ ̔
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= × ᶛ

1̃

HDg=HD×

HDg̔

HD̔ ҉

2̃ ҉

HD= HDg/

ᵬ Ҋ̔

̔̔̔�Ö�€̔ ̔Ĭ̔g̔
Ĭ

D̔̔

̔̔

Ĭ

̔̔̔̔ ̔Ĭ̔̔̔Ĭg̔Ĭ̔̔̔̔̔ ̔ ̔

̔̔̔̔̔̔̔̔̔̔

Ⱦ

ɱ
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̂400 └̃ ᵝ

5″/1″ 0.1mgon 0.01mil

[ᶛ] ̔5″
ᵬ ̔

F1:[1Ŀ ]
F2: 5Ŀ

12.2.5 垂直角读数的设置

ץ ҹ ̆Ӟ ץ ̂ Ȃ̃

ᶛ̔ ҹ Ȃ

ᵬ ̔

F1:[ ]
F2:

12.2.6 展点个数设置

1ȁ Ҋ̆

F4 ῀⌠ Ȃ

2ȁ F2 5Ŀ̆
ENT ⌠

Ȃ

1ȁ ̂2/2̃ Ҋ̆

F1 ῀

Ȃ

2ȁ F2 ľ Ŀ̆

ENT ⌠

Ȃ
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҉ ҩ Ȃ

ҩ

HY

12.2.7 测量距离的设置

̔

0-2KM: ̆ Ȃ

0-5KM: ̆ Ȃ

ᶛ̔ ҹ 0-5KM

ᵬ ̔
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ꜚ ễ
F1:[῏ ]
F2:

12.3 开机显示设置
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F1: ῏
F2:

12.5 蓝牙设置

ץ ץ῏ Ȃ

12.6 其它设置

ץ ꜚ῏ ̆ ̆ ₮ Ȃ

ῒ
F1: ꜚ῏ ῏
F2:
F3: ₮

12.6.1 自动关机

60 № ῤ ᵬ ᵬ̆↕ת ᴪ ꜚ῏ Ȃ

ᵬ ̔

ꜚ῏ ῏
F1:[ ]
F2: ῏

ᵬ ̔

1ȁ ̂2/2̃ Ҋ̆ F1

̂ῒ ̃ ῀⌠ῒ

Ȃ

1ȁ ῒ Ҋ̆ F1

῀⌠ ꜚ῏ Ȃ

2ȁ F2 ľ῏Ŀ̆

ENT ⌠ῒ Ȃ

ᵬ ̔

1ȁF1 ῏

2ȁF2 ץ
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12.6.2 电池类型选择

ᶏ Ҍ ת̆ Ȃ

NB-36: NB-28:
ᵬ ̔

F1:[NB-36 ]
F2: NB-28

̔

ѿ ת ̆ ↕ᴪ ῏ Ȃ

12.6.3 恢复出厂设置

ץ ⌠₮

ᵬ ̔
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F1: ễ
F2: ‰
F3:ת
F4:

HY

ğ怀

Ȏ:
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十三、检验与校正
ת ₮ Ҥ ҍ ̆ Ȃp ת

̆ῒῤ ᴪ ⌠ѿ֓ Ȃ ̆ ӯ ת

ץ ⌠ ᵬҙӊ╠ ת ҍ ץ̆

Ḡᵬҙ Ȃ

13.1 长水准器
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Ȃ

4 1-6 ̆ ±20″ӊῤ̆
↕ ̆ ↕ ̆ 2⌠ 3 ׅ ̆ ҍת

Ȃ

13.4 望远镜分划板

检验

1 ת ҉ ѿ ̛̆ №⅞ ҜҬ

‰̛ └ꜚ Ȃ

2 ꜚ ꜚ ̆ᶏ̛ ꜚ ̛̂′ Ȃ̃

3 ̛ Ҝ Ҝ ꜚ̆ ̛′ ׅ Ҝӊῤ ̆ ↕

ҜҌẁ Ҍ Ȃ

̛̆′ Ẓ ҜҬ ̆↕ Ҝẁ ̆ №⅞ Ȃ
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13.5 视准轴与横轴的垂直度（２Ｃ）

检验

1 ת Ă ת Ȃ

2 ᵝ ‰ ̛̆

̂ᶛ̔ ̦̗10°13′10″ Ȃ̃
3 └ꜚ Ҭ ̆ ‰ ‰

ѿ̛ ‰╠ └ꜚ

̂ᶛ̔ ̬̗ 190°13′40″ Ȃ̃
4 2C̗L̇ (R±180°) ̗̇30″≥±20″̆ Ȃ
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2 ᾣ Ҭ ̆ ꜚ ᶏ ֜ ᵝԍ Ҭ Ȃ

3 ꜚ ̆ ᶏ Ҭ Ҭ ҍ ֜ Ȃ

4 ‰ ̆ 90£̆ Ҭ Ҭ ҍ ֜
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13.9 激光对点器

检验

1 ת ⌠҈ ҉̆ ѿ ҉ ѿҩ ֜ ת

Ҋ ҉Ȃ

2 ᾣ ̆ ꜚ ᶏ ֜ ᵝᾣ Ҭ Ȃ

3 ꜚ ̆ ᶏ ᾣ ҍ ֜ Ȃ

4 ‰ ̆ 90°̆ ᾣ ҍ ֜ Ȃ

5 ‰ ̆ ᾣ ᾣ ѿ ҍ ֜ ̆

↕Ҍ Ȃ ↕ Ҋ Ȃ
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B Ҭ Ȃ

ǻB Ҭ ҍת Ҭ ѿ ̆ Ḡ

̆ ̆ B ҈ ң ̆ ҈

ԑ ̆҈ Ḡ Ҍꜚֽ̆ ת

҉ץ №̆ ⁞ Ҍ Ȃ

13.11 视准轴与发射电光轴的平行度

สਟ

B

ส

ส

പ

Ⲵ

�%

�*

�� �×�æ Gý B� �× �] �ó

�%

�*�× �* �Ö �ó �� #{ �: )ß ,´ ,´ 
� B� �× �] �ó �> ��

�%

�*

G� 2î �Ö G� �Ö 
*

�! �>

�%

�Ö�Ö�*�˜ �ó 
* �> �Ö�* ת ת תת

ת

ת

҉ ת Ȃ ҍת Ҭ⁞ Ҭ ҍת

B

҉�* �0 8$ �� �> �: 
¼ 8$ �ó�*
` �:�*

�Ö �ó �� #{ �: )ß �_ G� Gý �! G� �æ �× �> �� �Ä8$

�* תת
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13.12 基座脚螺旋

₮ ꜚ ̆ ץ ҉

⭘⧠
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Ṑ 3×
0.3m͘ś
¤4°

ᾣ

A

ᾣ 2 ᾣ

ᵝ ת ῤ

1.5m ת ҍ Ẓ ҹŮ

0.4mm
1.5m ת ҹŮ2.0mm

A

LCD̆

῀

A

ᴰ

A

USB

Ữ׃

A

U
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A

ᾟ

7.4V
ᵬ 8

ᶏ

A

ᶏ ̇20°̅͘50Ņ

A

206mm×180mm×353mm
5.4kg

A

1″/5″
2″

ᾣ 79mm
ᵝ 360°̉400GON̉6400MIL
0°ᵝ 0°̉ 0°

:

: ԍ Ҍ ,

:

a. ̆ 5 Ὲ ̕ ᾣ
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b. ̆ 20 Ὲ ̕ Ҭ ᾣ̆

c. ̆ ̆ 40 Ὲ ̕

d. ṿ

e. ̂ ̆90% ̃

f. ̂ ̆18% ̃

g.∆

h.

i.

A

ᵝ m/ft

70-150MHz

ᾣ
῀ ꜚ , K=0.14/0.2

῀ ꜚ

1mm

῀/ ꜚ

a ԍ 2000m/҈ ԍ 2600m

b ԍ 3500m/҈ ԍ 4500m

c 4000m/҈ 5000m

a ԍ 700m

b ԍ 1000m

c 1200m

ᵬ

e

a ԍ( *50m)

b ԍ( *80m)

c ( *100m)

f

a ԍ( *25m)

b ԍ( *40m)

c ( *50m)
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g ԍ 1.2s

h ԍ 0.5s

i ԍ 0.25s

g ԍ 1.0s

h ԍ 0.5s

i ԍ 0.25s

ᵬ

g ѿ ҹ 0.5-3s̆ ᵣ

ⱴ ̆↕ ⱴ̆ ҹ 10sh

i
ѿ ҹ 0.25-3s̆ ᵣ

ⱴ ̆↕ ⱴ̆ ҹ 10s

¤̂5

я

52

¤̂5я52¤
̂ 3

̆
10-︣̆2

¤
̂ 5

̆
10-︣̆2

ᵬiԍ 300---- ҹ¤̂ 3510-︣52ԍ︣ 00ԍ300---- ҹ¤̂ 55 10-︣5 2

ԍ︣ 00---- ҹ¤1̂05 10-︣52iԍ

500

---- ҹ¤

̂

55 10-︣5 2

ԍ

500

---- ҹ¤̂ 105 10-︣5 2

ᵬ

ṝ

̆ ᵣ
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ᴆ

ᾣ Ҭ ̆ ᾣ ҉

ꜚ ᵣᴪ ‰ Ẓ

ᵬ

ᾣ Ҭ ̆ ᵣ ԍ ᾣ Ҭ̆

ᾣ ҉ ꜚ ᵣᴪ

‰ Ẓ Ȃ
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14.2 型号配置

╠ ҹ: NTS-332

R
n
(X)

A

‰ A

ễ A

ᾣ

( )

A

ᾣ

( )

A

A

῀ A

ᴰ A

Ữ׃ A

3

�˜



145

十五、出错信息代码表

₮ Ḥ

ף

῀ ̆ ῀

ᴆ ᴆ ῒז ᴆ

ᴆ ⇔ ᴆ ̆ 512ҩ
ᴆ

̆ ᾢ −

ᴆ

ҍ

45°̂100%̃
₮

ῤ ῤ Ҍ ῤ׆ Ҋ ⌠

ᴆҌ ῤ Ҭ ᴆ ᴆ

ᴆ ᴆ ’Ҋᶏ ᴆ ᴆ ̆Ῥ ѿҩ

ᴆ

̾

�&

�·

1"

�‰ž

�Ê
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̔

Ҍ ᶏ Class 3A ᾣ Ȃ

̔

ᾧ ᴴ ̆ ҩᶏ ℗ Ạ ῃ ̆

ῤ̂ᶭ ‰ IEC60825-1:2001̃Ạ └Ȃ

Ҋ ῏ ‰ Һ № Ȃ

Class 3R ᾣ֟ ᶏ ̂ ȁ ȁ Ȃ̃

a ῏ ֲ ץ ȁ ᵬ ᾣ

Ȃ

b ᶏ ῤ ᾣ Ȃ

c ᴋᵥֲ ᾣ ᶏ ᾣ ת ᾣ Ȃ

d ҹԅ ᾣ ֲ ̆ ᵬ ᵟ ᾣ ̆

ᾣ └ ̂ *̃̆ ғ ֲ ꜚ ᾣ Ȃ

e ᾣ ԍ ᵞԍֲ Ȃ

f ᾣ֟ Ҍ ̆ Ḡ ̆ ֲҌ ᶏ Ȃ

g ᾣ ȁ ȁ ̆ ≢

ȁ₭ Ȃ

* ׆ ᾣ ᾣ ⁞ ⌠Ҍᴪ ֲ ᴴ

Ȃ

Class 3R / ŉ a ᾣ ῤ ֟ת ̆ 1000m
̂3300ft̃̆ ץ ̆ ᾣ ⁞ ⌠ Class 1̂ ᾣ Ҍᴪ

ᴴ Ȃ̃
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16.2 激光对中器

ת ᾣ Ҭ ת׆̆ ₮ѿ ᾣȂ

֟ Class 2 / ň֟ ̆

Class 2 ᾣ ֟ ̆ᶭ Ҋ↓ ‰̔

IEC 60825-1:1993 “ ᾣ֟ ῃ”Ȃ
EN 60825-1:1994+Aň:1996 “ ᾣ֟ ῃ”Ȃ

Class ň ᾣ ֟ ̆ᶭ Ҋ↓ ‰̔

FDA21CFR ch.1 § 1040:1998 ( ẫ ҍֲ Ⱶ ̆ ↕

)
Class 2 / ň ᾣ֟ ̔

Ҍ ᵟ ᾣ ᾣ ≢ֲȂ ᾣ

ᾣ ῀ ᾧץ̆ ᴴ Ȃ
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ᵬ Ύ ҍת ᵬҌ ̆ ҍ ̆ Ҍ

Ȃ

֟ ‰̔

GB/T 27663-2011 ῃ ת

JJG100-2003 ῃ ת

֟ └ ̔

̂ ̃└ 04000302

‰ ӥ̔

῏ ᴆ̔

ᾣ ̆ ̆ ̆ ễ ̆ ̆

֟ ̔

ת Ὲ

̔

11 ( )
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